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Vorgange

Vorgang Anfang Ende

Roboter - Bodenplatte 30.11.16 30.11.16

Panzerketten drucken 29.11.16 16.12.16

Elektromagnet ansteuern 02.12.16 21.12.16

Elektromagnet mit Arduino ansteuern (Programmierung)

Elektromagnet anbauen 06.12.16 23.12.16

Federsystem (Driickt ab bestimmtem Gewicht einen Knopf)

Fahrprogramm 06.12.16 03.01.17

Réder ansteuern, drehen

Kollisionsprogramm 12.12.16 09.01.17

Kndpfe am Rand des Roboters befestigen, oder andere Kollisionsbestimmungsmethode.
Programmierung dazu

Programmierung: Orientierung 14.12.16 11.01.17

Roboter merkt sich, wo er schon war.
An Anfagnspunkt zuriickfahren

Kransystem 12.12.16 29.12.16
Programmierung des Steppers. Seilwinde usw.

Boxsystem 14.12.16 11.01.17
AulBenverkleidung/Style 12.01.17 22.02.17

Komplette Hiille, Tarnfarben, Solarpanels
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